BQ361| MODBUS PULSE INPUT 3X RELAY 1X

info@bqgtek.com

CiHAZ HAKKINDA

Cihazi kullanmadan once; lirlin sayfasinda bulunan Kullanim
Kilavuzundaki Garanti Kosullari, Giivenlik ve Uyarilari okuyunuz.

BQ361 Modbus RTU komutlari ile calisir. Uzerinde 3 adet optik izoleli pulse /

dijital giris ve 1 adet réle c¢ikisi bulunur.

CiHAZ OZELLIKLERI

Calisma Voltaiji 24V DC
Akim Tiketimi 100mA

(Tim giris cikislar aktif ve RS485 haberlesme yok)
Role Cikisi 1 Adet (5A @ 277VAC / 3A 30V DC)

Pulse / Dijital Giris

3 Adet (5-24V DC + / NPN veya PNP tetiklenebilir.)

izolasyon

Optik (Girigler) Maks. 3750 Volt rms

Maks. Frekans

20 Kilohertz (kHz)

Min. Pulse Siresi

10 Mikrosaniye (us)

Aktif Giris Voltaji

Min. 5V DC (VPHi > 5V)

Pasif Girig Voltaiji

Maks. 1V DC (VPLo < 1V)

Protokol

RS485 Modbus RTU

Klemens Tipi

Vidall Klemens (5.08mm)

CiHAZ GORUNUMU
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Kutu Tipi Ray Tipi Plastik Kutu 1 Cihaz Gug Baglantisi (24V DC 100mA)
(Duvar montaiji i¢in kulakgiklar bulunur.) 2 RS485 Modbus RTU Baglantisi
Boyutlar 35 % 90 x 60 mm 3 R<:5I.e Qlkjg, Baglantisi (5A @ 277VAC / 3A 30V DC) : _
4 Giris Baglantilari (5-24V DC + / NPN veya PNP tetiklenebilir.)
. . . . 5 Giris Durum Ledleri
SERI PORT OZELLIKLERI 6 Réle Durum Ledi
Modbus Adresi 1..254 7 Haberlegsme Durum Ledi
= 8 Cihaz Enerji Durum Ledi
Baudrate 2400,4800,9600,14400, 19200, 28800, 38400 9 Set Butonu
Parity None, Odd, Even <
BAGLANTI SEMASI
Stop Bits 1 + Pulse 5-24V DC
Data Bit 8 1]
(Alti gizili degerler varsayilan ayarlardir.) T
+ —
BQTEK AYAR PROGRAMI 5.2V DC
Bagtek Ayar Programi veya herhangi bir modbus program ile cihaz ayarlar
yapllabilir. www.bgtek.com/downloads/ adresinden Bqtek Ayar Programini Max.Frequency 20kHz
indirebilirsiniz. (Bqtek Ayar Programi igin USB-RS485 cevirici gereklidir.) Min.Pulse Duration 10ps ©e00®
VPHi > 5V, VPLo < 1V
1. Cihazinizi USB-RS485 cevirici ile bilgisayara baglayin. e o o
2. Batek Ayar Programini agin. = =
3. Programin ayarlar bélimiinden seriport ayarlarini yapin. 2929¢%°
3.1. Com Port : USB / RS485 cevirici com numarasi aavoe
3.2. Baudra.te : 9690 BRTEK
3.3. Data Bit : 8 Bit BR361
3.4. Parity :None @ RELAY
3.5. Stop Bit : 1 Stop
4, Programdan cihaz tiriini ve modbus adresini segin. @By
4.1. Cihaz : BQ361 ©PWR RELAY
4.2 Adres : 255 (Ayar Modu Modbus Adresi) 24VDC  Rs485 6/3
5. Cihazi ayar moduna alin. | [®©© 060 L
5.1. Cihaz Gizerinde bulunan Set Butonuna 3n. basin.
5.2. BSY Led sabit yandiginda cihaz ayar moduna girer. O
6. OKU butonuna basarak cihazin tim ayarlarini okuyun.
7. Ayarlari degistirip YAZ butona basarak ayarlari cihaza yikleyin. ®® ®®
8 Cihazi ayar modundan ¢ikartmak icin enerjisini kesip verin.
Bgtek Ayar Programi disinda herhangi bir modbus program ile cihaz ayarlarini L §
degistirmek igin Ayar Modu Register tablosuna arka sayfada ulasabilirsiniz. N §
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MODBUS REGISTER TABLOSU
En dusuk register adresi 1 olacak sekilde hazirlanmistir.

[Register Baslk Tir R/W Aciklama

1-2  [Pulse Giris 1 Anlik (1 sn. Pulse Sayisi) Un. Long Int] R |1 Saniyedeki Pulse Sayisi

3-4  |Pulse Giris 2 Anlik (1 sn. Pulse Sayisi) Un. Long Int] R |1 Saniyedeki Pulse Sayisi

5-6 |Pulse Girig 3 Anlik (1 sn. Pulse Sayisi) Un. Long Int] R |1 Saniyedeki Pulse Sayisi
13-14 [Pulse Giris 1 Toplam Low (Silinemez) Un. LongInt] R [Pulse 1 Toplam=Pulse 1 Toplam Low + (Pulse 1 Toplam High * 0x100000000)
15-16 |Pulse Giris 1 Toplam High (Silinemez) Un. Long Int| R |Bu deger sifirlanamaz cihaz uretiminden itibaren surekli sayan bir sayactir
17-18 [Pulse Giris 2 Toplam Low (Silinemez) Un. LongInt] R [Pulse 2 Toplam=Pulse 2 Toplam Low + (Pulse 2 Toplam High * 0x100000000)
19-20 |Pulse Giris 2 Toplam High (Silinemez) Un. Long Int| R |Bu deger sifirlanamaz cihaz uretiminden itibaren surekli sayan bir sayactir
21-22 |Pulse Giris 3 Toplam Low (Silinemez) Un. LongInt] R [Pulse 3 Toplam=Pulse 3 Toplam Low + (Pulse 3 Toplam High * 0x100000000)
23-24 |Pulse Giris 3 Toplam High (Silinemez) Un. Long Int|{ R |Bu deger sifirlanamaz cihaz uretiminden itibaren surekli sayan bir sayactir

25 [Piital Giris 1 Un. Integer | R irigler Dijital Giris olarak kullanildiginda;

26 [Dijital Girig 2 Un.Integer | Rl pasif / Off, 1=Aktif / On (20ms beklemeli)

27  |Dijital Giris 3 Un. Integer | R
§§_§? g:}:z: 2::; ; ::ZE 3: tz:g ::: 2% ?r?§ler Dijital Giris olarak kullanildiginda; _

— Girisler 1’den 0’a dénduglinde sayar. (20ms beklemeli)

32-33 |Dijital Giris 3 Sayag Un. Long Int| R/W

34  |Réle Durum Un. Integer | R/W |0=0ff / Kapali / Pasif, 1=0n / Acik / Aktif

35 |Role Pulse Un. Integer | R/W |(Deger x 100ms) 100ms nin kati seklinde girilen stire kadar réle acik kalir.
36-37 |Pulse Giris 1 Toplam Low Un. Long Int|] R/W [Pulse 1 Toplam=Pulse 1 Toplam Low + (Pulse 1 Toplam High * 0x100000000)
38-39 |Pulse Giris 1 Toplam High Un. Long Int| R/W
40-41 |Pulse Giris 2 Toplam Low Un. Long Int|] R/W [Pulse 2 Toplam=Pulse 2 Toplam Low + (Pulse 2 Toplam High * 0x100000000)
42-43 |Pulse Giris 2 Toplam High Un. Long Int| R/W
44-45 |Pulse Giris 3 Toplam Low Un. Long Int|] R/W [Pulse 3 Toplam=Pulse 3 Toplam Low + (Pulse 3 Toplam High * 0x100000000)
46-47 |Pulse Giris 3 Toplam High Un. Long Int| R/W
54-55 |[Enkoder Toplam Pulse Giris 1 (A) Long Integer|] R/W [Enkoder saat yoniinde donerse artar, saat yonine ters donerse azalir.
56-57 [Enkoder Toplam Pulse Giris 2 (B) Long Integer|] R/W [Enkoder saat yoniinde donerse artar, saat yonine ters donerse azalir.
58-59 [Enkoder Toplam Pulse Giris 3 (2) Long Integer|] R/W [Enkoder saat yoniinde donerse artar, saat yonine ters donerse azalir.
1001 |Versiyon U.Int. R
1002 |Modbus Adresi U.Int. R/W 1..254
1003 |Baudrate U.Int. R/W 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 28800, 38400
1004 |Cihaz Turl U.Int. R 0
1005 |Cihaz Kodu U.Int. R 361
1006 |Parity U.Int. R/W 0=None,1=0dd, 2=Even
1013 |Ro6le Son Durum U.Int. R/W 0=Pasif, 1=Aktif (Enerji kesilmeden 6nceki konumunu hatirlar)
65001 [Ayarlar Kaydet U.Int. W 1=Ayarlari Kaydet (Yapilan degisikliklerin gecerli olmasi icin kayit edilmeli)
65002 [Yeniden Baslat U.Int. W 1=Yeniden Baslat

Not: Degisikliklerin gecgerli olmasi icin; ayarlarin kaydedilmesi ve cihazin yeniden baslamasi gerekir.
Desteklenen Komutlar:

03 Read Holding Registers (4x)

04 Read Input Registers (3x)

06 Write Single Register

AYAR MODU MODBUS REGISTER TABLOSU
En disUk register adresi 1 olacak sekilde hazirlanmistir.

Register, Bashk Tir R/W Deger

1 Versiyon U.Int. R

2 Modbus Adresi U.Int. R/W 1..254

3 Baudrate U.Int. R/W 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 28800, 38400

4 Cihaz Turl U.Int. R 0

5 Cihaz Kodu U.Int. R 361

6 Parity U.Int. R/W 0=None,1=0dd, 2=Even

13 Réle Son Durum U.Int. R/W 0=Pasif, 1=Aktif (Enerji kesilmeden dnceki konumunu hatirlar)

Desteklenen Komutlar:

03 Read Holding Registers (4x)
04 Read Input Registers (3x)
06 Write Single Register



