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CiHAZ HAKKINDA CiHAZ GORUNUMU
6 7 8 9
Cihazi kullanmadan once; iiriin sayfasinda bulunan Kullanim
Kilavuzundaki Garanti Kosullari, Giivenlik ve Uyarilari okuyunuz. T T I ) . T
[ ]

BQ380 Cihazi RS485 Modbus RTU komutlari ile calisir. Uzerinde 4 adet optik 00 O00O0
izoleli dijital giris ve 4 adet pwm cikis bulunur. Girigler kuru kontaktir. Pwm
cikiglarinin her biri 10A kapasiteye sahiptir. Pwm cikisi ile led dimleyebilir veya
pwm motorlari kontrol edebilirsiniz.

CiHAZ OZELLIKLERI PWRESY AODREsS ~ WM STATUS —

Calisma Voltaiji 12-24V DC 20mA

Pwm Cikis 4 Adet (Max. 10A)

Dijital Giris 4 Adet (Optik izolasyon) B Q TEK BR380
4X PWM / 4X D.INPUT

Seri Port RS485

Protokol Modbus RTU WM OUTPUTS

. s B 24V DC RS485 COM  ——D.INPUTS — 1 2 3 4
Klemens Tipi Gecgmeli klemens (5.08mm) ce000000660 5 2’ 5 2’ 6 2’ é 2’
Kutu Tipi Ray tipi plastik kutu
(Duvar montaiji i¢in kulakgiklar bulunur.)
Calisma Sicakhg -20°C ile +50°C arasi
Boyutlar 105 x 105 x 60 mm

SERi PORT OZELLIKLERI

Modbus Adresi 1..254
Baudrate 2400, 4800, 9600,14400, 19200, 28800, 38400
Parity None, Odd, Even
Stop A1t ! 1 Cih U gl 12-24V DC 20mA
Data Bit s ihaz glic baglantisi 12- C 20m
2 RS485 baglanti (Modbus RTU baglantisi)

VARSAYILAN CiHAZ AYARLARI 3 D!j.!tal g!r!g. tetlvklemek icin CO.M g:lk.|§| .
Mot Adra: ] 4 Dijital giris baglantilari (COM ile tetiklenir.)

Qoamnerd 5  |PWM cikis baglantilar (Her kanal maksimum 10A)
Baudrate 9600 - - -
B N 6 Cihaz enerji durum ledi
s?ntyB't ] one 7 Haberlesme durum ledi

o 8  |Dip switch (Adres switch)
Data Bit 8 9

PWM c¢ikis durum ledleri

1.Giris Galisma Sekli 4 (Giris - Gikis dim kontrolU
2.Girig Calisma Sekli 4 (Giris - Cikis dim kontroli
3.Girig Calisma Sekli 4 (Girig - Cikis dim kontrolii
4.Girig Calisma Sekli 4 (Giris - Cikis dim kontrolU
1.Cikis Giris Kontrolii ~ Girig 1

2.Cikis Girig Kontrolii  Giris 2 N
3.Cikis Girig Kontrolii  Giris 3
4.Cikis Girig Kontrolii  Giris 4

BAGLANTI SEMASI

REER RN

BR380

4X PWM / 4X D.INPUT

PWM OUTPUTS
2 3

ADDRESS SWITCH TABLOSU
Cihaz adresi 1 ile 14 arasinda bir deg@er olacak ise dip switch Uizerinden, 15 ile
254 arasi bir deger olacak ise seri port Uizerinden ayar yapilarak kullanilir.

Aciklama 1 2 3 4
Adres 0 (Ayar Modu) OFF | OFF | OFF | OFF
Adres 1 ON NN 1 T A 1
Adres 2 ON POPOO000VOPPO®®OO0
Adres 3 ON | ON '
Adres 4 ON
Adres 5 ON ON ’:+
pes 0 ON ON 12-24V DC R 8
Adres 7 ON [ ON | ON '3
Adres 8 ON . +a
Adres 9 ON ON —O O0—
Adres 10 ON ON I
Adres 11 ON | ON ON @ @ @ @ o
Adres 12 ON | ON O 2
Adres 13 ON ON | ON O |3
Adres 14 ON | ON | ON =N g
Adres 15 (Seri port lizerinden yapilan ayarlar) ON [ ON | ON | ON o
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REGISTER TABLOSU
Register tablosu en dusik register adresi 1 olacak sekilde hazirlanmistir.

BQTEK AYAR PROGRAMI
Bqgtek Ayar Programi veya herhangi bir modbus program ile cihaz ayarlar

|Register Aciklama Tir | R/'W Deger yapilabilir. www.bgtek.com/downloads/ adresinden Bqtek Ayar Programini
1 1.Pwm Cikis u.int.| RW indirebilirsiniz. (Bgtek Ayar Programi igin seri port (RS485) gereklidir.)
2 2.Pwm Cikis U.Int.| R/W |0..255
3 3.Pwm Cikis U.Int.| RW |0 Kapali, 255 Maksimum) 1. Cihazinizi seri port (RS485) ile bilgisayara baglayin.
n 4. Pwm Cikis untl RwW 2. Baqtek Ayar Programini agin. _
5 1.Giri O.Int. R 3. Programin ayarlar menusundgn seri port ayarlarini yapin.
— . 3.1. Com Port : Seri port (RS485) com numarasi
6 2.Giris Unt.{ R |0=Pasif / Off 3.2. Baudrate - 9600
7 3.Giris U.nt.| R [1=Aktif/On 3.3. Data Bit '8
8 4.Girig Unt.] R 3.4. Parity : None
9 1.Cikis Anlik Deger Ulint.| R 3.5. Stop Bit 1
10 2.Cikis Anlik Deger Unt.f R [0..255 4. Programdan cihaz turiini ve modbus adresini segin.
11 3.Cikis Anlik Deger U.Int. R |0 Kapali, 255 Maksimum) 4.1. Cihaz : BQ380
12 4.Cikis Anlik Deger | U.int.] R 4.2. Adres 1255
1001 Versiyon it ] R_1200 > gi:aZIé};‘aangl:ZEZ?i e\‘/lgr.ise enetrjiyi kesin
1002 Modbus Adresi U.nt.{ RAW 1..254 5.2. Address Switjchdeki tim S\J/v>i/tchleri OFF konumuna alin.
1003 Baudrate U.Int.| R/W ]2400..38400 5.3. Cihaza enerji verin,
1004 C?haz Turi Ulnt.] R 0 5.4. BSY Led sabit yandiginda cihaz ayar moduna girer.
1005 [Cihaz Kodu Udnt.] R 1380 6. OKU butonuna basarak cihazin tiim ayarlarini okuyun.
1006 Parity U.Int.] R/W j0=None, 1=Odd, 2=Even 7. Ayarlan degistirip YAZ butona basarak ayarlari cihaza yikleyin.
1007 1.Girig Galigma Sekli | U.Int.| R/W [0=Girig - Cikis bagimsiz 8. Cihazi ayar modundan gikartmak igin enejisini kesin, adres switchlerini
1008  [2.Giris Calisma Sekli | U.Int.| R/w |1=Giris - Cikis toggle istenilen bir degere alarak tekrar eneriji verin.
1009 [3.Giris Calisma Sekli_ | U.Int.| R/W ;ﬁ::g - g:‘;:z 2 :g::';“g: ek Avar P s horhanc b modb o |
= - e ar Programi diginda herhangi bir modbus program ile cihaz ayarlarini
1010 [4.Girig Galisma Sekli | U.Int.| R/W |4-Giris - Gikis dim kontrol dggi§tirr?1/ek ig:ingAyar Madu Registergl'ablosunu Kularabilirsini, Y
1011 1.Cikis Son Durum U.Int.]| R/'W
1012 2.Cikis Son Durum U.Int.| R/W |0=Pasif AYAR MODU REGISTER TABLOSU
1013 3.Cikis Son Durum U.nt.| R/W [1=Aktif Register tablosu en dustik register adresi 1 olacak sekilde hazirlanmistir.
1014  |4.Cikis Son Durum | U.Int.| R/W Register Aciklama R/W | Tir Deger
1015 1.Cikis Maks.Deger | U.Int.| R/W 1 Versiyon Ulint.|] R 200
1016 2.Cikis Maks.Deger U.Int.] R/'W 10,255 2 Modbus Adresi U.Int.| R/W [1..254
1017 3.Cikis Maks.Deger U.nt.| R/'W 3 Baudrate U.Int.| R/W |2400..38400
1018 4.Cikis Maks.Deger U.nt.| R/W 4 Cihaz Turt U.Int. R Io
1019 1.Cikis Min.Deger U.Int.| R/'W 5 Cihaz Kodu uint.!| R 1380
1020 |2.Cikig Min.Deger  U.Int.] RAW |, ., 6 Parity U.Int. | R/W_[0=None, 1=0dd, 2=Even
1021 18.Gikig Min.Deger | U.Int.| R/W 7 1.Giris Calisma Sekli | U.Int.| R/W [0=Giris - Cikis bagimsiz
1022 14.Cikig Min.Deger | U.int.} R/W 3 2 Giris Calisma Sekli_| U.Int. | R/w |1=Giris - Gikis toggle
1023 1.Cikis Kontrol G!r!g" U.nt.| R/W |14 Giris o 3.Giris Calisma Sekli | Unt. | R/W z:G!r!g. - Cikis ayni konumda
1024 2.Cikis Kontrol Girisitl | U.Int.| R/W _[2=2 Girig — - 3=Giris - Cikis ters konumda
1025  [3.Cikis Kontrol Girisi | U.Int.| R/W [3=3.Giris 10 4.Girig Galisma Sekli | U.Int. | R/W |4=Giris - Gikis dim kontrolu
1026  |4.Cikis Kontrol Girisi | U.Int.| R/W [4=4.Giris 11 1.Cikis Son Durum | U.Int. | R/W
1027 1.Cikis Artma Hizi U.nt.| RW 12 2.Cikig Son Durum [ U.Int. | R/W [0=Pasif
1028 2.Cikis Artma Hizi U.Int.| R/'W 13 3.Cikis Son Durum U.Int.| R/W [1=Aktif
1029 3.Cikis Artma Hizi U.Int.] R/'W 14 4.Cikis Son Durum U.Int.| R/'W
1030 4.Cikis Artma Hizi U.Int.| R/W |0..65535 ms. 15 1.Cikis Maks.Deger | U.Int.| R/W
1031 1.Cikis Azalma Hizi U.Int.| R/W (0 Devre Disi) 16 2.Cikis Maks.Deger | U.Int.{ R/W
1032 [2.Cikis Azalma Hiz__| U.Int.| R/W 17 3.Cikis Maks.Deger | Unt.| RAW | 0220
1033 3.Cikis Azalma Hizi U.Int.] R/'W 18 4.Cikis Maks.Deger | U.Int.| R/W
1034 4.Cikis Azalma Hizi U.Int.| R/'W 19 1.Cikis Min.Deger uint. | RAW
65001 |Ayarlari Kaydet U.Int.]| W [1=Ayarlan Kaydet - <
65002 |Yeniden Baslat Udnt.] W [1=Yeniden Baslat 20 2.Cllig Min.Deger [ Ut { RIW 1, ),
65008 |Fabrika Ayarlan Ulnt.| W _[1—Fabrika Ayarlan A 8.Cikig Min.Deger | U.lnt. | R/W
22 4.Cikis Min.Deger U.Int.| R/'W
Degisikliklerin gegerli olmasi igin; ayarlarin kaydedilmesi ve cihazin yeniden 23 1.Cikis Giris Kontroli | U.Int.| R/W 1=1.Giris
baglamasi gerekir. 24 2.Cikis Girig Kontrolil [U.Int. [ R'W [2=2 Giris
25 3.Cikis Giris Kontrolii | U.Int.| R/W [3=3.Girig
Desteklenen Komutlar Register Araligi b6 4.Cikis Giris Kontrolii | U.Int. | R/W 4=4.Girig
03 Read Holding Registers (4x) 1..1028 b7 1.Cikig Artma Hizi uint. | rRW
04 Read Input Registers (3x) 1..1028 g 2.Cikis Artma Hizi uint. | rRW
06 Write Single Register 1..65003 (W) g 3.Cikis Artma Hizi Uint.| RW 065535 ms.
16 Write Multlple Reglster 14, 1001..65003 (VV) 30 4(;”('§ Artma Hizi u.int.| RW (0 Devre D|§|)
31 1.Cikis Azalma Hizi U.Int.| R/'W
32 2.Cikis Azalma Hizi U.Int.| R/'W
Desteklenen Komutlar Register Araligi
03 Read Holding Registers (4x) 1..32
04 Read Input Registers (3x) 1..32
06 Write Single Register 1..32 (W)
16 Write Multiple Register 1..32 (W)
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